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GPS automaticka plavba
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Hloubka vody
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Navod k pouziti

Rybaiska zavazeci lod’ s GPS a sonarem vybavena LI-POL bateriemi s balancérem

POZOR: tento vyrobek je napajen Lithium-polymerovou baterii.

/N

BATERIE DOBIJEJTE POUZE PRILOZENYM NABIJECIM SiTOVYM ADAPTEREM S BALANCEREM
Preététe si pozorné prilozeny letak ,,Li-Po BATERIE, BEZPECNOST A JEJi NABIJEN{.

Tento letak je nedilnou souéasti navodu k pouziti u vyrobku vybaveného Li-POL bateriemi.

Navod k pouziti pro inteligentni, dalkové ovladany rybairsky ¢lun

Funkce rybafského ¢lunu

Prvky vyrobku

Provedeni rybaiské lodi

Rychlé pocatecni pokyny

Jednotlivé ¢asti trupu

Jednotlivé ¢asti dalkového ovladani a instrukce k ovladani
Vymeéna baterii

Bezpecnost a opatrnost pfi pouziti

GPS satelitni navigace

HledacC ryb

112



Provedeni a zakladni parametry rybarského ¢élunu

Model lodi AL | BL CL DL
Zakladni parametry rybarské lodi
Rozméry trupu 63,5 x43,5x 24 cm
Lithiové baterie pro ovladac 3,7V /1650 mAh
Lithium-polymerové baterie pro lod 2ks 7,4V /10 Ah
Pocet zasobnikd s navnadou 2 2 2 2
Pocet hackl 2 2 2 2
Hmotnost (bez baterie) 5,6 kg 5,6 kg 5,6 kg 5,6 kg
Dosah déalkového ovladani 400 m 400 m 400 m 400 m
Polomér otaceni im im im im
Plavebni rychlost 60 m/min. 60 m/min. 60 m/min. 60 m/min.
Plavebni ¢as 2,5 hod. 2,5 hod. 2,5 hod. 2,5 hod.
Vydrz dalkového ovladani 15 hodin 15 hodin 15 hodin 15 hodin
Frekvence 433 MHz 433 MHz 433 MHz 433 MHz
Kapacita zasobnikd navnady 2 kg 2 kg 2 kg 2 kg
Hmotnost baterii (2) 1,2 kg 1,2 kg 1,2 kg 1,2 kg
Dalkové krmeni selenoidnim spinacem ® L ® ®
Dalkové uvolnéni zavésu selenoidnim spinatem 0 0 0 0
Ruéni fizeni plavby *® .® .® °®
Automaticka plavba stalou rychlosti 0 .0 0 0
Automatické predvedeni .® °® .® .®
Nastaveni rovnovahy rychlosti motord ® L ® ®
Dalkové fizeni osvétleni ® e® ® ®
Automatické otoceni plavby pfi slabém signalu °® [ [ °®
Parametry GPS technologie
Presnost uréeni polohy GPS <5m <5m
Cas k zachyceni satelitnich signald 1-5 min. 1-5 min.
Délka méfeni 0-900 m 0-900 m
Nastaveni aktuéiniho ¢asu plavby (] °
Nastaveni pocatecnich a cilovych souradnic 8 8
GPS automaticka navigace plavby L4 L4
Technologické parametry vyhledavace ryb
Vyhledavaci Ghel sonaru 45 stupniu 45 stupniu
Teplota vody °® ®
Hloubka vody °® °®
Obrysy fi¢niho dna ® e®
Hejno ryb .® .®
Zobrazeni rozmezi vodni hloubky 0,6-30,4 m 0,6-30,4 m
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Nazvy jednotlivych &asti trupu élunu

Konektor nabijeni baterii

Anténa SRS :

Bezpecnostni
gumova lemovaci
hrana

Hlavni vypinag lodi -

Kryt proti vodni travé ....""

Prostor pro navnadu "

Pohled zepiedu

~«=~ Madlo pro uchopeni lodi
- Prostor pro baterie

e PFEANT OSVELlENT

Sonda vyhledavani ryb

Vyklopné dvere pro navnadu

Pohled z vrchu
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10. Hledaé ryb
10-1. Funkce hledace ryb

Hledac ryb se sklada ze tfi ¢asti: sonarové sondy, fidiciho PCB a LCD displeje. Sonar vysila ultrazvukové viny
do vody a odrazené viny od pevnych ploch se zobrazuji na LCD obrazovce dalkového ovladani, po zpracovani
v centralni Fidici jednotce PCB. Z toho nam dava informace o konturach fi€niho dna, hloubky vody, teploty vody,
rozsahu hloubky a aktivité ryb, stavu zakrmeni a moznosti rybolovu.

10-2. Detekce a obsah displeje:

1. Hloubka vody: Je zobrazovan ponor béhem plavby €lunu, pokud je sonda ponofena do vody, zobrazuje se
hloubka vody na displeji.

2. Teplota vody: Zobrazuje se teplota vody. pokud je zapnuto dalkové ovladani. Pokud neni sonda ve vodé,
zobrazuje se na displeji teplota okoli.

3. Rozsah hloubky: 0 - 4,0 - 9,0 - 18,0 - 36,0 m. Celkem 4 délkové rozsahy mohou byt automaticky nastaveny
vzhledem k hloubce vody. Odectena hloubka je zobrazovana na displeji, mimo rozsah (>36m), displej
ukazuje ,---“. Pokud rybafite v jezefe v rozsahu hloubky 4m, vlivem odrazenych vin silného sonaru v mélké
vodé se budou odrazené viny nasobit a pokud se budou objevovat zablesky, je potfeba nastavit citlivost
hledace ryb.

4. Morfologie Fi¢cniho dna: Morfologie Ficniho dna bude zobrazena na displeji podle riznych odraz(i vin ode dna.

5. Znacka ryba: Znacka ryba bude zobrazena pro indikaci podezielych odrazl (na ryby) ze sonaru.

6. Zapnuti a vypnuti znacky ryba:

Vypnéte znacku ryba k lepSimu zjisténi mnozZstvi a velikosti ryb. Zapnéte znacku ryba, pokud chcete zjistit, zda
jsou v misté ryby, nebo nejsou.

10-3. Instalace hledace ryb
Otevrete horni a dolni kryt €lunu a namontujte sondu a Fidici jednotku hledace ryb.
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1. Funkce rybarského ¢lunu
Lod' s navnadou a ha¢kem k rybafeni na jezefe nebo fece, mize byt fizena ru¢né, nebo automaticky

1-1.
1-2. Lod mGze plout automaticky pomoci GPS podle nastavenych a uloZenych bodut plavby
1-3. Dava dobrou predstavu o terénu pod hladinou a o rybarské situaci

2. Prvky vyrobku

2-1. Frekvence: 433 MHz

2-2. Dosah dalkového ovladani: 400 m

2-3. Zplsob ovladani: ruéni / automaticky

2-4. Dvé sady nasypek navnady a hacku Ffizenych elektromagnetickym spinacem

2-5. Osveétleni fizeno dalkovym ovladaéem

2-6. Varovny signal pfi nizkém napéti baterii a pfi slabém signalu dalkového ovladani

2-7. Kryt chranici lodni Sroub, vodotésnost, narazuvzdornost

2-8. Dalkové ovladani s LCD obrazovkou zobrazujici rizné stavy fizeni

2-9. GPS - mlze byt nastaveno a uloZeno 8 rtznych cilovych bodu, které dovoluji automatickou plavbu

2-10. Vypocet urazené vzdalenosti v pfimé linii a aktualni ¢as cesty

2-11. Hledac¢ ryb mlze sledovat pohyb ryb

2-12. Lod se dvéma typy pohonu: Li-Pol baterie (2) pro lod' a Li-ion baterie pro ovladani

2-13. Vyrobky jsou ve 4 konfiguracich A, B, C, D a se stale vylepSovanym rozhranim umozfujicim zlepSeni
vyrobku

Typy rybaiskych navnadovych &luni:

RYH 001A
RYH 001B
RYH 001C
RYH 001D

AL
BL
CL
DL

A (Inteligentni dalkové Fizeny rybafsky Clun s elektronickym kompasem)
A+ GPS

A + hledac ryb

A+ GPS + hleda¢ ryb

—~— —~ —~
L -

Poznamka:
Lod typu: RYH-001A, B, C, D v sestaveé s lead-acid bateriemi
RYH-001AL, BL, CL, DL v sestavé s lithiovymi bateriemi

3. Provedeni rybarské lodi a konfigurace

4. Rychlé pocéatecéni pokyny

4-1. vloZte rybi navnadu dovnitf dvou nasypek

4-2. vloZte jeden hacek na zadni zavés lodi, dal$i hacek s navnadou, hlavni oltvko a vlasec s prutem
pfipojte na druhém konci (mlzete také zavésit dvé fady hacku)

4-3. zapnéte dalkové ovladani a lod

4-4. pracujte s joystickem a autospinac¢em tak, abyste lod dovedli do vybraného mista

4-5. jestlize je vas ¢lun vybaven funkci GPS, muZete oteviit GPS nabidku k nastaveni a uloZzeni mista

pocatku plavby. Po zablikani signalni kontrolky pockejte 5 minut az dojde ke spojeni, pak oteviete GPS
nabidku znovu, klepnéte na spina¢ ,GO", lod se bude automaticky vracet do mista vypluti

4-6. jestlize je vas €lun vybaven vyhledavaci funkci, mizete sledovat rybarskou situaci a potfebné
parametry na LCD obrazovce, pak vyklopte navnadu do vody a uvolnéte hacek
4-7. Kdyz se ryba chyti na hacek, zalezi uz pak na vasich schpnostech, abyste rybu uspésné chytili pomoci

vaseho prutu. Jasné svitici LED svétlo a blikajici nocni svétlo jsou instalovany na pfidi a zadi vyrobku.
Tento navnadovy ¢lun je vybaven dvojitou nasypkou na navnadu a dvéma hacky, které jsou ovladany
elektromagnetickymi spinaci. Rizem je umoznéno pomoci pfislusnych tlacitek na dalkovém ovladani.

Nasledujici funkce mohou byt dalkové fizeny:

rychlost, smér, uvolnéni navnady, uvolnéni hacku, zapnuti a vypnuti svétel, elektronické Fizeni rychlosti
motoru atd. Clun miZe pracovat v nasledujicich pracovnich reZimech: ruéni fizeni, automaticka plavba,
automaticka ukazka, automatické navadéni GPS navigaci.
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Clun ma étyFi modifikace:

A, B, C, a D, které spliuji pozadavky rlznych zakaznik(.

Rozhrani maji dostate¢nou rezervu pro modernizaci z niz§iho modelu na model vy3$3i. KdyzZ zakaznik koupi
vyrobek v niz8i konfiguraci, mGze jit k prodejci zakoupit lepsi soucast, kdyz je tfeba ji zlepsit (instalace je snadna).
Dalkové ovladani neni tfeba meénit (je vybavena funkcemi pro vdechny modely) a vylepSené funkce budou na LCD
obrazovce zobrazeny automaticky.

Poznamka: Kdyz je ¢lun pfemistén do nového prostfedi, mGze byt kompas ruSen mistnim magnetickym polem.
Clun nejezdi dobie, nebo pfimo. (Kompas nepracuje spravné, automatické fizeni a navigace GPS sméru trasy
nebude spravna a ¢lun nebude drzet kurs, nebo se mize tocit dokola.) Pak je tfeba otevfit nabidku (menu) a
nastavit kompas na dalkovém fizeni. Clun pak bude drzet spravny smér v novém magnetickém prostredi.
(Poznamka: Nenastavujte kompas pokazdé ve stejném prostiedi, ale pouze v prostfedi novém.)

Prosim sledujte nastavovaci kroky v detailech:

B. Nastavte elektronicky kompas na ¢lunu

C. Nastavte fizeni kompasem na dalkovém Fizeni

5. Nazvy jednotlivych éasti trupu €élunu
Nabijeci zastrcka

Anténa
Protinarazovy pryzovy krouzek | . . Drzadlo pro zvedani €lunu
Vypinaé Popisky zafizeni naleznete na str. 11 a 12. Kryt bateriového prostoru

Kryt proti vodni travé Predni svétlo

Zasobnik na navnadu

6. Nazvy jednotlivych ¢asti dalkového ovladani / fizeni a instrukce k ovladani
Hloubka vody
Teplota vody

Rozsah hloubky Obraz ryby
o * Popisky zafizeni naleznete na str. 11 a 12. Obrys figniho dna

Uplavana vzdalenost

Aktualné uplavany ¢as

Operacni méd

Signal

Kapacita baterie ¢lunu

Kapacita baterie ovladace dalkového Fizeni

Satelitni signal GPS

Smeér plavby

Vypoustéci zavés

6-1. Nazvy tlacitek dalkového ovladani a instrukce k ovladani zobrazenych ikon
1. Joystick (MANU)

PFi pouziti joysticku v manuainim fizeni plavby hrozi vyjeti ¢lunu mimo vas dosah. Ruéni Fizeni pouzivejte hlavné k
fizeni zataceni vlevo a vpravo a k plavbé zpét. K jizdé v pfimém sméru pouzivejte pfedevsim plavbu v
automatickém fizeni. Nebo k ovladani pouzijte funkce GPS.

Jizda vpred: posurite joystick pomalu dopfedu a ¢lun se pomalu rozjede vpred

Jizda vzad: posunite joystick pomalu dozadu a ¢lun se pomalu rozjede vzad

Zatacka vlevo: posurite joystick pomalu vlevo a ¢lun pomalu zatoci vievo

Zatacka vpravo: posunte joystick pomalu vpravo a ¢lun pomalu zato¢i vpravo

Zastaveni: kdyz je joystick ve stfedni pozici, lodni Sroub se prestane otacet (joystick se nastavi automaticky)
Plavebni postaveni ¢lunu je na LCD obrazovce zobrazeno Sipkou. Kdyz Sipka mifi k pfidi lodi, lod se pohybuje
vpred, Sipka mifici dolti znamena, Ze lod se pohybuje dozadu. Sipka mitici vlevo, nebo vpravo znéazorfiuje smér
zataceni lodi (poznamka: pfedni strana dalkového ovladace by méla byt ve stejném sméru s pfidi lodi).

Poznamka: Kdyz je ovladani umisténo horizontalnég, je fizeni ovladacem velmi pfesné. Jestlize je ovlada¢ drzen
vertikalné, nebo naklonéné, bude ¢lun i smérova Sipka vychyleny.

2. Zastaveni / tlacitko vyhozeni hacku

Po stlageni tohoto tlaitka bude zavés na horni strané lodi uvolnén. Opakovanym stisknutim bude uvolnén druhy
z&vés. Pracovni stav bude zobrazen na obrazovce pomoci ikony. Kdyz jsou zavésy zavreny, zobrazi se ikona ve
tvaru ,T*. Kdyz je zavés otevfen, zobrazi se ikona ve tvaru ,-“. Obé ikony ve tvaru ,-“ indikuji kompletni otevieni
obou zavésu. DalSim stisknutim tlacitka zaveésh se ikony vrati zpét do tvaru , T
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GPS Automaticka navigace (GPS 1-8):
Pokud ¢lun pluje podle GPS, zobrazuje LCD (GPS 1....GPS 2 - GPS 8), pokud ¢lun dojede do cilové pozice,
zastavi se automaticky, poté se zobrazi navrat k manualnimu rezimu (MANU).

9-4 Nastaveni pluti podle navigace GPS
Po startu ¢lunu zaéne GPS hledat satelitni signal automaticky, pokud znacka zablika a zhasne, signal byl nalezen.

Nastaveni vychozi pozice:

1. Jakmile se ustali GPS signal, oteviete GPS menu (GPS), vyberte vychozi pozici (nastavte znacku ,1“ jako
vychozi).

2. Zmacknéte GPS SET knoflik (SET), pro nastaveni vybrané pozice.

3. Zmackni ESC knoflik pro odchod z GPS menu.

Nastaveni pozice:

1. Oteviete GPS menu, knoflikem (GPS) pro vybrani pozice (nastavte 2-8 jako C&isla pozic).

2. Zmacknéte GPS SET knoflik (SET) k nastaveni vybrané pozice (metoda nastaveni je stejna jako v pfedesiém
odstavci).

3. Zmacknéte ESC knoflik k opusténi GPS menu.

Automaticka plavba podle GPS navigace:

1. Oteviete GPS menu, zmacknéte GPS knoflik, najdéte znacku (vychozi bod nebo pozice).

2. Zmacknéte (GO) tlacitko, ¢lun automaticky popluje na pozadovanou pozici a po jejim dosazeni zastavi, opusti
GPS navigovani automaticky a pfepne do manualniho zplsobu plavby. Pokud je ¢lun v médu GPS navigace,
ukazuje LCD displej zvolené pozice ,GPS1 - GPS8*, po dosazeni pozic displej zobrazi opét ,MANU".

Poznamka:

- Cislice 1-8 na GPS mizou byt vybrany jako pozice nebo vychozi body, zakaznik si je miZe urgit sam.

- Nastaveni GPS adres je automaticky ukladano do paméti, takZe pfi dal$im startu muZete stale je$té pouzit
predesle uloZzenych adres.

- Vzhledem k tomu, Ze sila GPS signalu je ovlivnéna pocasim nebo aktualni geografickou pozici, bude délka
hledani satelitniho signalu proménliva, ale vSeobecné Ize fict, Ze vyhledavani nebude del$i nez 1 minuta.

Po zachyceni satelitniho signalu bude fungovat pfistroj spravné po 5 minutach satelitni navigace a pokud je
potfeba nastavit pozici pfedem, udéla ¢lun velkou chybu pfi navratu a zarover bude delSi cesta pfi jeho navratu
(popluje obloukem).

- Pokud cilova pozice neni zadana, GPS neukon¢i navigaci a nemize také méfit vzdalenost.

- Pokud neni nastaven vychozi bod budou navigaéni funkce GPS chybné.

- Pocasi ovliviuje citlivost GPS a pokud bude zamrageno nebo husté mraky, prodlouzi se zachyceni satelitniho
signalu.

- Pokud je signdl uvnitf mistnosti slaby, nastavujte prosim pfistroj venku.

- Komunikaéni stozary mGzou ovliviiovat GPS signal, pouZiti pfistroje v jejich okoli mize signal prerusit.

9.5 Instalace GPS
Pokud mate soucasti na upgrade GPS, postupujte nasledujicimi kroky:
1) Na Fidicim obvodu elektrického kompasu na zaobleni je umisténa zasuvka GPS modulu a 2 médéné podlozky

na pfichyceni modulu. VloZte GPS modul a pfipevnéte jej s médénymi podlozkami pomoci Sroubu.
2) Po zachyceni satelitniho signalu nastavte podle krok(i v navodu GPS.
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Pak dvakrat oto¢te dalkovym ovladanim ve sméru hodinovych rucicek. Poté stisknéte tlacitko ,-“ k navratu na OFF
(vypnuto).

Pokracuj stisknutim MENU tlacitka k ukon€eni menu, vypni dalkové ovladani a po restartu budou nastaveny nové
parametry.

Po vSech nastavovanych polozkach, po jejich dokoncené Upravé vypnéte Menu a vypnéte a znovu zapnéte
dalkové ovladani. Pak budou nova data ulozena v dalkovém ovladani. Poznamka: Kompletni nastaveni
stfedového bodu a citlivosti dalkového ovladani bylo provedeno pfed dodanim, takze neni tfeba, aby toto
nastaveni provadél uzivatel znovu.

M. Restart nastaveni: Obnovi tovarni nastaveni

RESET SET

N. Cislo verze

VERSION

2.3

9. GPS satelitni navigace

9-1. Funkce

A. Nastav a uloz 8 raznych adres (1 vychozi pozice, 7 zvolenych mist), k nalezeni zvolenych mist lovu a mista
odjezdu (pfistavisté lodi)

B. Clun mGZe byt navigovan a plout automaticky mezi zadanymi adresami (misty)

C. Vypocita a zobrazi skute€¢nou vzdalenost mezi lodi a dalkovym ovladanim

9-2 Tlacitko funkce GPS (viz predni ¢ast dalkového oviadani)
1) Tlagitko pro vybér menu GPS (GPS)

GPS

12345678

Stisknéte tlacitko ke vstupu do menu GPS, kde jsou ikony s 8 moznostmi. Blikajici ikona indikuje stop pozici
tlacitka. Po kazdém zmacknuti bude kurzor preskakovat na dal$i ikonu aZ k dosaZeni 8 a zpét k 1. MlzZete vybrat
1 ikonu jako vychozi, ostatnich 7 bude fungovat jako zvolena mista. * Popisky zafizeni naleznete na str. 11 a 12.

2) Tlacitko nastaveni GPS (SET)

Po vybrani ikony, stisknéte tlacitko po dobu 3 sekundy, az se ikona pfepne na €ernou, coz signalizuje, Ze byla
uspésné nastavena. Pro zruSeni nastavené ikony stisknéte tlacitko vybéru, najedte na ikonu, kterou chcete zménit
a stisknéte na 3 sekundy az se ¢erna zmeéni na svétlou, coz signalizuje, Ze nastaveni bylo vypnuto. Nastaveni
pozice muZe byt uloZzeno pro moznost pfistiho pouziti.

3) Automaticka plavba (kfizovani) podle GPS (GO)

Stisknéte tlacitko vyb&ru menu GPS, presurite kurzor k pfedpoklddanému cilovému bodu a najdéte nastavené
pozice. Stisknéte knoflik a ¢lun bude automaticky plout (kfizovat) podle nastavenych mist. Sou¢asné bude pozice
(GPS1- GPS8) zobrazena na obrazovce. Pokud budete chtit zrusit automatickou plavbu (kfizovani) béhem auto-
matické plavby, zmacknéte znovu tlacitko GPS a GO.

4) Tlacitko pro odchod z GPS menu (ESC)
Stisknéte toto tlacitko pro odchod z tohoto GPS menu. Pavodni adresa GPS nebude zrusena.

9-3 LCD obrazovka dalkového ovladani
GPS satelitni signaly:

Znacka je indikovana symbolem ,xx“ a pokud blikd, je indikovano hledani satelitniho signalu, pokud se blikani
zastavi, indikuje se tim, Ze signal byl jiz zachycen.

Displej vzdalenosti plavby ¢lunu:

Po zastaveni blikani znacky satelitniho signalu nastavte vychozi bod a ujeta vzdalenost od Vychoziho bodu k cili
bude méfena, coz bude na displeji zobrazovano po 5ti metrech.
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3. Uvolnéni navnady

Kdyz stlacite tlacitko uvolnéni navnady, budou dvifka zédsobniku na jedné strané lodi uvolnéna. Opakovanym
stlacenim tlaCitka budou uvolnéna dvifka na zasobniku na druhé strané lodi. Pracovni stav bude zobrazen na
obrazovce pomoci ikon. Kdyz je zasobnik krmiva uzavfen, je obdélnikova ikona zobrazena ve tvaru sité (zfejmé
bude zatmavena). Po otevieni zasobniku bude mit ikona bilou barvu. Bila barva obou ikon indikuje otevieni obou
dvifek. DalSim stlacenim tlacitka se ikony vrati zpét do zavieného stavu.

4. Zapnuti svétla
Stisknutim tlacitka s ikonou reflektoru se rozsviti svétlo na pridi lodi. Na obrazovce dalkového ovladam je stav
zobrazen napisy ON (zapnuto) a OFF (vypnuto)

5. Automaticky systém plavby, tlacitko ,AUTO"

Po stisknuti tohoto tladitka bude ¢lun automaticky plout ustalenou rychlosti pfimym smérem s uzamcéenym
nastavenim elektronického kompasu. Kdyz je ¢lun v automatickém rezimu plavby, je na LCD obrazovce zobrazen
napis ,AUTO". Jestlize je potfeba ru¢niho ovladani, zmacknéte toto tlacitko znovu a automaticka plavba bude
zastavena.

6-9. Tlacitko pro funkce GPS

6. GPS tlacitko Menu (GPS)

7. GPS tlagitko nastaveni (SET)

8. GPS tlagitko automatické navigace (GO)
9. GPS tlacitko opusténi GPS menu (ESC)

10. Tlacitko pro automatickou ukazku funkci ,DEMO*
Po stisknuti tohoto tlac¢itka bude ¢lun automaticky predvadét smér plavby (pfimy nebo zataceni), vypusténi
navnady, odpojeni ndstrojli, zapnuti a vypnuti svétla, ukazka signalu hledace ryb a opakovani téchto operaci.

11. Kombinované tlacitko pro zapnuti podsviceni obrazovky (LCDL) a vybéru menu (+)

PFi Spatné viditelnosti stisknéte tlacitko a bude tak zapnuto podsviceni. Kdyz zmacknete tlacitko menu, mGzete
upravit nastaveni vybraného menu. Poznamka: Kdyz je podsviceni zapnuto, bude stale svitit a spotfebovavat
mnoho energie. UzZivatelsky ¢as baterie tak bude zkracen. Doporuc¢ujeme pouzit tuto funkci pouze pfi
nedostate¢né viditelnosti.

12. Kombinované tlagitko pro vypnuti zvuku alarmu a vybéru menu (-)
Pokud neni zvuk alarmu z&douci, mGzete jej timto tlacitkem vypnout.
KdyZ zmacknete tlacitko menu, muZete upravit nastaveni vybraného menu.

13. Tlagitko menu a vybéru menu (MENU)

(+LCDL, -, MENU)
Zmacknéte tlacitko do bézného nastaveni Normal. Opakovanym stisknutim ,, + nebo -“ se presunete do
pokrocilého nastaveni.

* NORMAL: (obvykle je pouzZivano nastaveni Menu)

Otevfit & Zavfit ikonu ryby

Nastaveni citlivosti hledace ryb

Sefizeni elektronického kompasu na lodi
Sefizeni kompasu na dalkovém ovladani

oSow>

« POKROCILE (méné ¢asto pouzivané nastaveni Menu)

Vybér typu lodé

Vybér komunikaéniho kanalu dalkového ovladani

Jemné naladéni rychlosti motoru na levé a pravé strané ¢lunu

Pfepinani °Celsia / °F v jednotce méfeni teploty ,TEMP UNIT*

Prepinani metry / feet (stopy) v jednotce méfeni hloubky ,DEEP UNIT*
Nastaveni vyvazeni stfedového bodu dalkového ovladani funkce se pouziva u
Nastaveni citlivosti dalkového ovladani

Restart nastaveni

Cislo verze

Zrxe-TIEmMM
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Podotknuti:

V8echny funkce Menu byly dukladné vybrany pred expedici z vyroby. Vybér nastaveni neni tfeba provadét ¢asto,
jestlize opravdu potfebujete zménu urcité funkce, pouzijte tlacitko Menu k opétnému nastaveni. Kdyz je nastaveni
hotovo, musite stlacit tlacitko Menu znovu k ukon&eni vSech nastavovanych polozek, v nastaveni Normal nebo
Advanced (pokrocilém), napriklad jako ,C , nebo ,L* pak bude nové menu ulozeno, s vyjimkou zmény typu lodég,
kdy nakonec musite vypnout a poté znovu zapnout vypina¢ dalkového ovladani, aby bylo nastaveni nového Menu
potvrzeno.

Nasledujici vybér mize byt proveden stlacenim tlacitka Menu:
A. Otevieni a zavreni ikony ryby (seznamte se s instrukcemi k vyhledavaci ryb)

PFi zavieni ikony ryby bude Iépe vidét rozméry a pocet ryb, pfi otevieni ikony ryby bude vidét, zda jsou ryby pod
hladinou.

FISH MAKE FISH MAKE
OFF ON

B. Nastaveni citlivosti vyhledavace ryb (Citlivost 1-4):
Kdyz rybafite v mélké vodé, bude sonar nasledkem malé hloubky odrazet silné viny a bude tak dochazet k

mnohocetnym odrazum, které tak ovlivni pozorovani ryb. Proto je tfeba ruéné nastavit citlivost sonaru vyhledavani

ryb.

Zmacknéte tlacitko Menu a dale najdéte SENSITIVITY POWER (zesileni). Dostupné jsou ¢tyfi stupné, které vidite
nize na ilustraci, kde je minimaini citlivost 1 a maximalni citlivost 4.

Stuperi citlivosti Hloubka vody (rozsah)

SENSITIVITY 0-4m
POWER 1

SENSITIVITY 4-9m
POWER 2

SENSITIVITY 9-18m
POWER 3

SENSITIVITY

POWER 4 18-36m

C. Pokyny k nastaveni elektronického kompasu na lodi: COMPA ADJ (OFF/ON)

COMPA ADJ COMPA ADJ
OFF ON

Zmacknéte tlacitko Menu a dale najdéte indikator funkce COMPA ADJ, stisknéte tlacitko ,-“ k pfepnuti z OFF (vy-
pnuto) na ON (zapnuto), poté dvakrat otocte lodi ve sméru hodinovych ruci¢ek. Pote opét stisknéte tlacitko
» - » k pfepnuti z ON (zapnuto) na OFF (vypnuto).

D. Pokyny k nastaveni elektronického kompasu na dalkovém ovladani: ARROW ADJ (OFF/ON)

COMPA ADJ COMPA ADJ
OFF ON

Zmacknéte tlacitko Menu pro nalezeni indikatoru funkce ARROW ADJ, stisknéte tlacitko ,-“ k vypnuti OFF
(vypnuto) na zapnuti ON (zapnuto), poté dvakrat otocte dalkovym ovliadanim ve sméru hodinovych ruci¢ek. Poté
stisknéte tlacitko ,-“ k navratu na OFF (vypnuto). Pokracuj stisknutim MENU tlacitka k ukon¢eni menu. vypni dal-
kové ovladam a po opétovném zapnuti (restartu) budou nastaveny nové parametry kompasu. Smér kompasu na
dalkovém ovladani a smér ¢lunu budou nastaveny stejné. Nastavte stfedovy bod a citlivost dalkového ovladani.
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E. Vyber typ ¢lunu

BOAT TYPE
TYPE A

A) Typ A (zakladni typ)

BOAT TYPE
TYPE B

B) Typ B (zékladni typ + GPS)

BOTIg)?EPE C) Typ C (zakladni typ + hleda ryb)
BOAT TYPE
TYPE D

G. Vybér FM komunikaéniho kanalu : COMM ADDR (mozny vybér ze 7 frekvenci) CHANNEL 0, CHANNEL 1-7
(testovaci frekvence je CHANNELO)

D) Typ D (zékladni typ + GPS - hledac¢ ryb)

Pokud jsou 2 nebo vice ¢lund na stejné frekvenci, je potfeba zménit frekvence ¢luni. Zmacknéte hlavni Menu
(MENU) a dale CHANNEL 0, zmackni kli¢ vybéru (+/-) vyber CHANNEL 1-7 s jinou frekvenci.

COMM ADD COMM ADD COMM ADD

CHANNEL 0

CHANNEL 1 CHANNEL 7

H. Jemné ladéni rychlosti motoru na levé a pravé strané ¢lunu: MOTO ADJU:

MOTO ADJU

L:50 R:50

L: 50 - R: 50 indikuje rychlost otaceni motort na levé a na pravé strané ¢lunu. Pokud nejsou rychlosti motort v
souladu zmacknéte tlacitko (+/-), k jejich jemnému doladéni. Napfiklad, kdyz lod zatagi mirné doleva, signalizuje
to, Ze rychlost levého motoru je mensi, nez rychlost pravého motoru. Stisknéte menu (+) ke zvy$eni rychlosti
levého motoru, pokracujte dalsi stlacenim (+) od L 50 do 51, 52, 53... a zaroven snizujte otacky na pravém motoru
zR 50, na 49, 48,47, ...

I. Pfepinani °Celsia / °F v jednotce méreni teploty ,TEMP UNIT“

TEMP UNIT

TEMP UNIT
CELSIUS FAHRENHEIT

J. Pfepinani metry / feet (stopy) v jednotce méfeni hloubky ,DEEP UNIT*

DEEP UNIT DEEP UNIT
METRES FEET

K. Nastaveni vyvazeni dalkového ovladani (stfedovy bod)

ROCKE MID ROCKE MID

Zmacknéte tlacitko Menu a najdéte indikator funkce ROCKE MID (OFF/ON), dale stisknéte tlacitko ,-“ k pfepnuti z
OFF (vypnuto), na ON (zapnuto).

L. Nastaveni citlivosti dalkového ovladani (krajni meze)

ROCKE MAX ROCKE MAX

Zmacknéte tlacitko Menu a najdéte indikator funkce ROCKER MAX (OFF/ON). déle stisknéte tlacitko ,-* k
prepnuti z OFF (vypnuto), na ON (zapnuto).
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