GPS DRON

Bezpecnostni opatreni:

1.

2.

3.

Zajisténi pozadavkl elektromagnetického prostredi letecké radiové stanice:

Je zakazano pouzivat rlizné dalkové ovladané modely v okruhu letistniho prostoru
s polomérem 5000m. V obdobi, kdy prislusné vnitrostatni organy vydavaji prikazy
ohledné radiového fizeni, prestane regionalni oblast podle potfeby poskytovat
dalkové fizeni modeld. Létejte v teplém a bezvétrném pocasim. Nelétejte za
nepriznivého pocasi, jako je horko nebo mraz, silny vitr, silny dést’ atd. Zvolte
vnitfni nebo venkovni otevrené prostory a udrzujte bezpecnou vzdalenost od lidi,
domacich zvirat, elektrického vedeni a jinych prekazek. Ovérte si, ze nikdo jiny
nepouziva stejnou frekvenci. Pri letu udrzujte dron ve viditelné vzdalenosti.

Po spusténi dronu se prosim nedotykejte vysokorychlostné rotujicich ¢asti (vrtuli),
aby se zabranilo riziku zkrouceni (véetné ozubenych kol, rotord atd.).

Jakmile je dron pouzivan, bude baterie a motor generovat vysokou

teplotu. Nedotykejte se ho, aby nedoslo k popaleni.

4. Nedivejte se prfimo do svételného paprsku LED, aby nedoslo k poSkozeni oci.

Tip:

Doporucuje se, aby zacatecnici cvicili Iétani po dobu asi 3 dnli v malych
nadmorskych vyskach, seznamili se s Iétanim a az poté létali ve vysokych
nadmorskych vyskach.
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Predletova priprava
Letové prostredi

o
[
=]
\_ \_ _J \_ J

Vnitrni: Uprednostiuje se prostorny prostor bez prekazek, lidi nebo domacich
zvirat.
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Venkovni: preferuje se slune¢né, mirné vétrné pocasi.
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Béhem letu udrzujte dron v dohledu a vyhybejte se prekazkam, vedeni vysokého
napéti, stromdm a lidem.
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Nelétejte v extrémnich podminkach, jako napf. horko, mraz, silny vitr nebo silny
dést.
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Tlacitko napajeni
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Vrtule A
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Vrtule B
WIFI kamera Motor
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Vymeéna vrtuli

1. Pri vyméné vrtuli dbejte na jejich spravnou pozici na dronu. Vrtule A musi byt
namontovana na pozici A a vrtule B musi byt namontovana na pozici B. Pokud je
vrtule umisténa nespravné, dron nelze ovladat.

2. Pri letu se vrtule A otaci ve sméru hodinovych rucicek a vrtule B se otaci proti
sméru hodinovych rucicek.

1. Dllezita poznamka

Tento vyrobek neni hracka. Nespravnym pouzitim mdze dojit ke zplsobeni

Skod. Pred pouzitim tohoto produktu si prosim prectéte pokyny. Nerozebirejte tento
vyrobek, pokud jej pouzivate. V opacném pripadé vyrobce neruci za pripadna
poskozeni.

2. Bezpecnostni pokyny

Varovani: Létejte v bezpecné oblasti mimo dosah ostatnich lidi. Nelétejte s dronem
nad hustym davem. KdyZ dron s dalkovym ovladanim leti, v disledku provoznich
chyb nebo ruseni signalu mdze dojit k nehodé, ktera miize zpUsobit poskozeni
majetku nebo zranéni lidi.
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Zakazano: Pri létani uvnitr a venku se vyhybejte prekazkam. Tento vyrobek je
vhodny pro vnitrni i venkovni lety (stupen vétru maximalné 4). V prostoru s
prekazkami, jako napr. zdroji tepla, zdroji elektfiny nebo vodici, mlze dojit ke kolizi
a nasledné k pozaru, Urazu elektrickym proudem a poskozeni zdravi ¢i majetku.

Varovani: Tento produkt je doporucen pro zkusené piloty starsi 14 let. Neni vhodny
pro zacatecCniky.

Predstaveni funkci tlacitek na dalkovém ovladani

Geomagneticka kalibrac
gneticka kalibrace ) ) Pohyb objektivu nahoru

Vychozi nastaveni je nizka rychlost Pohyb objektiv dold
(dvakrat kratce stisknéte pro
prepnuti na vysokou rychlost, _— _—
opétovnym stisknuti zpét na
nizkou rychlost)

an e it Foto / video

O Oy 2
Levy joystick O Pravy joystick
(Otaceni vlevo / vpravo, N ({ - @? (Pohyb dopredu/dozadu,

Pohyb doldi/nahoru) . : 2 doleva/doprava)
Vzlet/Pristani A f L Navrat domi
jednim stisknutim /f

GPS = ,‘
|
|

Vyklopenim rukojeti
zapnete dalkovy ovladac

/7138

Indikator napajeni \ ;:oto / video
GPS Navrat domd

Motor

Nabijeni baterie dronu

Pripojte konektor napajeciho USB kabelu k baterii, USB konec napajeciho kabelu

zapojte do USB portu pocitace (nebo nabijeciho adaptéru USB).
Pri nabijeni kontrolka blika zelené. Po nabiti kontrolka sviti nepretrzité zelené.

Doba nabijeni je priblizné 240 minut.
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Nabijeni dalkového ovladace

Dalkovy ovlada¢ ma vestavénou baterii. {
Pri nabijeni sviti cervena kontrolka. Po |
dokonéeni nabijeni ¢ervena kontrolka zhasne.
Doba nabijeni je priblizné 40 minut.

Parovani signalu dronu

1. Vlozte baterii dronu do slotu pro baterii ve spravném sméru a umistéte dron na
vodorovny povrch. Dvakrat stisknéte tlacitko napajeni a pfi druhém stisku drzte
tlacitko stisknuté po dobu 3 sekund. Dron je zapnuty, indikator dronu blika rychle
a potom pomalu

2. Otocte pravou rukoijeti dalkového ovladace, zapnéte napajeni dalkového
ovladace, zatlacte levy joystick na nejvyssi Uroven a poté jej zatahnéte na

L I | Vypinac \\\J P 7

e Dokud jsou dalkovy ovladac a dron Uspésné sparovany, neni nutné provadét
operaci parovani signalu, pokud nedojde ke sparovani s jinymi drony nebo
dalkovymi ovladadi.

e Pri parovani dalkového ovladace s dronem se ujistéte, Ze v blizkosti neni
soucasné zapnuto zadné jiné dalkové ovladani a dron, jinak dojde k chybé.

Kalibrace Gyroskopu

Po Uspésném sparovani signalu umistéte dron na rovny povrch. Zatlacte levy
joystick do pravého dolniho rohu ve 45° (viz obrazek nize), a zaroven zatlacte pravy
joystick do levého dolniho rohu ve 45°.

Predni a zadni indikatory rychle blikaji a gyroskop prejde do stavu kalibrace.

Pokud se indikator zméni z blikani na nepretrzité sviceni, kalibrace je dokoncena.
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* Pri kalibraci gyroskopu umistéte letadlo na rovny povrch, jinak by to ovlivnilo let.
» Gyroskop je kalibrovan z vyroby a uZivatel nemusi provadét kalibraci.

Kalibrace kompasu
Kalibrace kompasu se sklada ze dvou kroki:

Krok 1: horizontalni kalibrace

Po Uspésném vyrovnani umistéte dron na rovny povrch. Stisknéte tlacitko
geomagnetické kalibrace a otocte dron vodorovné asi tfikrat, dokud dalkovy ovladac
nepipne a nerozsviti se kontrolka na zadni strané dronu.
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Krok 2: Vertikalni kalibrace

Prevrat'te dron tak, aby predek sméroval nahoru, a v
této poloze otacejte télem dronu priblizné trikrat

(viz obrazek), dokud dalkovy ovladac nepipne a
nerozsviti se kontrolka na predni strané dronu.

e Poznamka: nejlepsi vyska béhem kalibrace je vice nez 1 metr od zeme.

e Nekalibrujte v oblastech se silnymi magnetickymi poli, jako jsou magnetické doly,
parkovisté a oblasti budov s podzemni vyztuzi.

* Pri kalibraci nenoste s sebou feromagnetické latky, jako jsou klice, mobilni
telefony atd.

e Nekalibrujte v blizkosti velkych kovd.
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Pripojeni ovladace

Po dokonceni kalibrace kompasu umistéte dron na vodorovny povrch a dron
automaticky vyhleda ovladac.

Zadni kontrolka se zméni z pomalého blikani na stalé sviceni. Dalkovy ovladac vyda
zvukovy signal, ovladac je Uspésné pripojen.

Pro odblokovani zatlacte levy joystick do levého dolniho rohu ve 45° (viz obrazek
nize), a zaroven zatlacte pravy joystick do pravého dolniho rohu ve 45°, aby se
odblokoval vzlet.
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Tipy: Ujistéte se, ze prostred| pro vzlet je prazdné.

Zakladni let

Zakladni letové kroky

Dalkovy ovladac a dron jsou sparovany.

Kalibrace kompasu. (Neni tfreba znovu kalibrovat na stejném misté)

Pripojte mobilni telefon Wi-Fi k dronu a oteviete mobilni aplikaci.

Po otestovani gyroskopu dronu pockejte na prijem satelitd, obvykle 60-80
sekund, dokud se kontrolka dronu vzdy nerozsviti.

5. Zatlacte levy joystick do levého dolniho rohu ve 45° (viz obrazek vyse), a zaroven
zatlacte pravy joystick do pravého dolniho rohu ve 45°, aby se odblokoval vzlet.

SPNGY I

Predletova kontrola

1. Dalkovy ovladac a baterie letadla jsou pIné nabité.
2. Jsou listy vrtule upevnény spravné.

3. Kompas dronu Uspésné zkalibrovan.

4. Je pocet satelitd normalni (vice nez 7).

5. Zda se motor po odblokovani normalné rozbéhne.
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Metoda rizeni letu

DALKOVE OVLADANI

DRON

Stoupani

Klesani
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Dopredu

Dozadu

’ Otocit
doprava

Predni
cast
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Letové rezimy
Pokud chcete létat v interiéru, musite GPS vypnout stisknutim tlacitka GPS.

Zmeéna uhlu kamery
Za letu mdzete tlacitky nahoru a dol& upravovat Uhel kamery.

4.
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Funkce prepinace GPS

Na otevieném venkovnim prostranstvi zapnéte GPS, kalibrujte geomagnetismus,
abyste vyhledali satelity, a mohli létat na dlouhé vzdalenosti. V interiéru nemdzete
vyhledavat satelity, proto vypnéte GPS a mizete létat uvniti v otevieném prostoru,
davejte ale pozor, na vyhybani se lidem.
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Funkce navratu domi jednim tlacitkem

Po zapnuti funkce GPS a vyhledani satelitl ke kalibraci a vzletu, pokud dron odleti
daleko od vas nebo je dron ve stavu nizké baterie, stisknéte tlacitko navratu jednim
tlaCitkem a dron se sam vrati do vychozi polohy kde dron vzlétl.
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Letadlo ma funkci navratu

Pokud je navratovy bod Uspésné zaznamenan pred vzletem, a dojde ke ztraté
komunikacniho signalu mezi dalkovym ovladanim a dronem nebo stisknete tlacitko
pro navrat, letadlo se automaticky vrati do navratového bodu a pfistane, aby se
zabranilo nehodam.

Letadlo ma tFi rtizné rezimy navratu:

1. Navrat jednim tlacitkem.

2. Navrat mimo kontrolu.

3. Navrat pfi slabé baterii.

Bod navratu: Pokud GPS béhem vzletu nebo letu poprvé prijme vice nez
7 satelitu. V tomto misté se zaznamena poloha dronu
pro bod navratu.

Navrat jednim tlacitkem

Pokud je signal GPS dobry (pocet satelitll je vétsi nez 7), Ize pomoci tlacitka na
dalkovém ovladani spustit navrat dronu. Proces navratu je stejny jako
nekontrolovany navrat.

Rozdil je v tom, Ze kdyZ se dron vraci na pristani, mdze uzivatel pomoci joysticku
ovladat dron, aby se vyhnul prekazkam.

Pomoci tlacitka @ mUzete opustit zpatecni let a uzivatel mize znovu ziskat
kontrolu.

/ . M’ ' 2
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Mimo kontrolu

Signal GPS je dobry (pocet satelitl GPS je vétsi nez 7), kompas funguje normalné a
dron Uspésné zaznamenava domovsky bod, ale pokud je signal dalkového oviladani
stale prerusovan

Po 6 sekundach systém fizeni letu prevezme kontrolu nad dronem a bude ridit dron
zpét do zaznamenaného domovského bodu. Pokud se béhem letu obnovi signal
dalkového ovladani, proces zpétného letu bude pokracovat, ale uzivatel mdze zrusit
zpatecni let a ziskat kontrolu nad letadlem pomoci tlacitka navratu na dalkovém
ovladani.
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Poznamky k navratu domi:

» Dron se nem{ze béhem automatického zpétného letu sam vyhybat prekazkam.

e Pokud signal GPS neni dobry nebo GPS nefunguje, navrat domd{ neptjde pouzit.

e Pokud dron nepfijme satelity a signal dalkového ovladani bude prerusovan po
dobu delsi nez 6 sekund. Dron se nebude moci vratit domd, takze bude pomalu
klesat, dokud nebude pristani uzamceno.

Navrat pri nizké kapacitée baterie

Poté, co ma dron nizky stav kapacity baterie, bude kontrolka pomalu blikat. V tomto
okamziku se dron automaticky vrati do blizkosti mista vzletu 20 metr& (dron se po
nizkém prikonu vrati do blizkosti mista vzletu).

Vyska a vzdalenost dronu bude omezena na 20 metrQ

Pripomenuti
pokud je dron ve stavu navratu s nizkou kapacitou baterie, dalkovy ovlada¢ nemize
navrat zrusit.

Foto / video

Béhem letu m{izete porizovat fotografie nebo natacet video. Stisknutim tlacitka
fotoaparatu poridite fotografii.

Po kratkém stisknuti tlacitka, dalkovy ovladac pipne a kontrolka jednou zablika.
Dlouhym stisknutim tlacitka fotoaparatu na dalkovém ovladaci zacne nahravat video,
dalkovy ovladac pipne a kontrolka pomalu blika.

Dlouhym opétovnym stisknutim tohoto tlaCitka rezim nahravani ukoncite.

e M
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webové strance.

Softwaroveé instrukce

Pokyny k instalaci softwaru

1. Nainstalujte mobilniho aplikaci
Naskenuijte nize uvedeny QR kod a stahnéte si mobilni aplikaci na odpovidajici

Android (¢ina)

2. Pripojte dron k WIFI
(1) Zapnéte napajeni dronu;
(2) Najdéte WIFI dronu v mobilnim telefonu
,Nastaveni — bezdratova sit™;
(3) Kliknéte na sit’ (bez hesla) a telefon se pripoji automaticky.

3. Doporucena konfigurace modelu

1) Operacni systém iOS

Android (Google)

Konfigurace

Doporuceno

Optimalni (podpora 2K)

Model produktu

IPhone 6 a vysSi

IPhone 7 a vysSi

Verze systému

iOS 8.0 a vyssi

i0S 9.0 a vysSi

2) Operacni systém Android

Konfigurace

Doporuceno

Optimalni (podpora 2K)

Model CPU

Snapdragon 630 a vyssi
Samsung Exynos 7420 a vySsi
MediaTek Helio X25 a vyssi
Kirin 950 a vyssi

Snapdragon 835 a vysSsi
Samsung Exynos 8895 a vySsi
MediaTek Helio X30 a vyssi
Kirin 970 a vyssi

Verze systému

Android 5.0 a vysSi

Android 8.0 a vyssi

Velikost paméti

3G a vyssi

6G a vyssi

Vyuziti
procesoru

Mira obsazenosti 25% a méné

Mira obsazenosti 10% a méné

Tipy: Vase mobilni Wi-Fi musi podporovat IEEE 802.11a/b/ g/ n/AC, IE, 5G
pasmo WLAN.

Pripominka K dronu je povoleno pfipojit zaroven jen jedno mobilni zarizeni.
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Vyzva
Je-li letadlo v nasledujicim prostredi, efekt vznaseni neni dobry.

Poznamka
Pokud je letadlo v nasledujicim prostredi, opticky tok spodni cocky neni dostate¢né

Povrch vody Spatné osvétleni Vysoké budovy Hladky reflexni povrch  Dvoubarevny pruhovy
povrch

1.1 Uvod do provozniho rozhrani

Wifi  Sateltnisigndly Geomagnetické rusenl  Otodny objektv  Otodit kameru  Album Zpét
GPS Baterie Signal GPS Madel VR Kvalita | Ostatnd

Pofizovat Let na trase /Trajektorovy let
fotografie
Nahravani Sedovani GPS
~ SiedoviiGES
Joystick . Kruhovy let
Zapnutofvypnuto [
Rychiost Névrat jednim taditkem
Vaet/pfistani
Prepnout na mapu
Odemknuti
Oviadaci Bta
1.2.1 Popis funkce
GPS Baterie

Signal GPS Model VR Kvalita Ostatni
Otocny objektiv

Satelitni signal | Geomagnetické ruseni

Otocit kameru

Wifi: Zobrazeni sily signalu v grafu;

Satelitni signaly: Predstavuje aktualni letovy rezim a pocet satelitd;
Scintilace znamena, ze aktualni rezim je optickym bodem toku
bez funkce navratu, sledovani, krouzeni a mireni.
Stalé svétlo indikuje aktualni rezim GPS.
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1.2.1 Popis funkce
Baterie: Stav baterie letadla.
(1) Stav 2-4 ¢arky oznacuje normalni vykon, ktery mdze v rezimu GPS
normalné ovladat funkce navratu letu a krouzeni.
(2) Stav 1 carky (stav blikani) predstavuje nizké stav kapacity baterie a
dron provede funkci automatického otoceni kurzu. Ve stavu nizké
kapacity baterie nelze provadét nasleduijici letové funkce, krouzeni a
nasmérovani letu.
Signal GPS: Zobrazuje vysku, vzdalenost a odpovidajici délku a Sirku aktualniho
dronu od bodu navratu.
Otocny objektiv: Lze prepinat mezi prednim a dolnim objektivem.
Model VR: Klepnutim prejdete do rezimu VR.
Otocit kameru: Kliknutim otocite kameru.
Kvalita: Klepnutim prepnete mezi HD a SD kvalitou.

Album: Lze prohlizet fotografie a videa.

1.2.2 Popis funkce
sonssobné nitzeni POFiZOVat fotografie: Klepnutim na tlacitko poridite
"‘i’ \ fotografie podle aktualniho objektivu (predni objektiv
nebo dolni objektiv).

. ¢ Nahravani: Klepnutim na tlacitko poridite videa

Porizovat fotografie

Nahrévéni —— . podle aktualniho objektivu (predni objektiv nebo dolni
objektiv).
o TS 3 Joystick zapnuto/vypnuto: Klepnutim pfepnete na
- i ovladani mobilnim telefonem nebo pomoci dalkového
ovladani.
Valet/pfistani — - Rychlost: Zobrazuje aktualni rychlostni stupen
| rychly/pomaly.
w1 . Vzlet/ pristani: Po odemknuti Ize jednim tlacitkem

vzlétnout nebo pristat.
Odemknuti: Po dokonceni kalibrace umistéte letadlo vodorovné a kliknutim na
odemykaci tlacitko zahajite letovy provoz.
MV: Kliknutim vstoupite do rozhrani MV.

50nasobné zvétseni: Po otevreni upravte zvétseni pohledu objektivu Upravou
pravé posuvné listy.
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1.2.3 Popis funkce

Let na trase / Trajektorovy let

Let na trase: V rezimu GPS bude dron
létat podle umisténi na mapé.

Trajektorovy let: V rezimu optického toku
bude dron létat podle vybrané
polohy.
Sledovani osoby: Kliknéte na tlacitko v
rezimu optického toku, dron bude pri letu
sledovat oznacenou

Sledovani osoby

Ovladani dlani

Sledovani GPS o 3
osobu. (Podrobnosti viz dalsi stranka)
Ovladani dlani: Kliknéte na tlacitko v
Kruhovy let rezimu optického toku, letadlo bude

nasledovat dlan nahoru a
dol. (Podrobnosti viz dalsi stranka)

Sledovani GPS: V rezimu GPS klepnéte na
Névrat jednim tlacitkem toto tlaCitko a dron bude nasledovat vas
telefon.
Kruhovy let: V rezimu GPS bude nos dronu krouzit po sméru nebo proti sméru
hodinovych rucic¢ek, pricemz aktualni poloha dronu bude uprostred.
Béhem procesu prostorového pohybu miZete regulovat polohu dronu
nahoru, dolu, dopfedu a dozadu a upravit je.

Navrat domi jednim tlacitkem: V rezimu GPS klepnutim dosahnete navratu
domu jednim kliknutim.

* Dalsi pokyny

Sledovani clovéka

(1) Na obrazovce se objevi modré obdélnikové pole pro cilovou
osobu.

(2) Klepnutim prstem na obdélnik vyberte cilovou osobu.

(3) Jakmile je cilova osoba uzamcena, modry ramecek
zCervena. Ujistéte se, ze cilova osoba v Cerveném ramecku je
uprostred obrazovky.

(4) Sledovani vybrané osoby zacne, pokud je dron priblizné 2 m od
cilové postavy. Pokud je cilova osoba ztracena, musite na ni
znovu kliknout.

Pokud je Cerveny ramecek vice nez 80% lidské oblasti, Ize dosahnout
nejlepsiho efektu
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Ovladani dlani

(1) Kliknéte na tlacitko ovladani dlani v optickém toku.

(2) Proti objektivu fotoaparatu zvednéte jednu ruku vodorovné vzhiiry;

(3) je-li dlan v aplikaci oramovana cervenym ctvereckem, jemné dlani pohnéte;
(4) V tomto okamziku bude dron sledovat dlan a létat nahoru a dol(;

Pokud je vzdalenost mezi dlani a fotoaparatem asi 1 m, miZete ziskat nejlepsi efekt
oviadani,

1.2.4 Popis funkce

r\ Ovladac pro otaceni a naklonéni predni kamery

Po vzletu dronu na levé strané obrazovky objevi posuvna lista predni
kamery.
V tomto okamziku, pokud posunete jezdce nahoru, predni ¢ocka dronu se
posune nahoru o urcity Uhel; pokud posunete jezdec dold, predni cocka
\__/ dronu se bude pohybovat dolli o urcity uhel.

Dalkové ovladani

Pomoci levého joysticku mlize ovladat pohyb nahoru,
doll, otaceni doleva a otaceni doprava. Pravym
joystickem mdze ovladat pohyb dopredu, dozadu, a
mdZe také pohybovat dronem smérem doleva a
doprava.

Po kliknuti do levého horniho rohu obrazovky na ovladaci strance prejdéte do alba
fotografii. Pokud kliknutim zobrazite fotografii nebo video, uZivatelé mohou sdilet

fotografie nebo videa na hlavnich socialnich platformach pomoci ['_/" V pravém

hornim rohu.

1.3 Rozpoznavani gest

Tvari v tvar objektivu fotoaparatu Ize aktivovat nasleduijici gesta pro spusténi
automatické kamery nebo funkce fotoaparatu v dronu:

Fotografovani: gesto ukazujte 2 metry pred kamerou dronu, zvednéte
levou ruku a ukazte pomoci prstu tvar pismene V (viz obrazek), poté, co
dron gesto Uspésné rozpozna, zacne odpocitavat dobu 3 sekund a poté vas
fotografuje.

Nahravani videozaznamu: gesto pomoci prstd (viz obrazek)
ukazujte 2 metry pred kamerou dronu, obéma rukama pred oblicejem
provedte gesto pro nahravani video. Poté, co dron gesto Uspésné
rozpozna, zacne nahravat. Video ukoncite stejnym zplsobem, pokud je
gesto znovu rozpoznano (Casovy rozdil mezi spusténim a ukoncenim
nahravanim by mél byt vétsi nez 3 sekundy).
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Video: gesto dlané (viz obrazek) ukazuijte 2 metry pred kamerou dronu,
zvednéte jednu ruku dlani naplocho se vzty¢enymi prsty vzhiru, poté, co
dron gesto Uspésné rozpozna, video se spusti. Video ukoncite stejnym
zplUsobem, pokud je gesto znovu rozpoznano (¢asovy rozdil mezi
spusténim a ukoncenim nahravanim by mél byt vétsi nez 3 sekundy).

* Pripomenuti pro zajisténi lepSiho rozpoznani gest pred objektivem

1. Zamérte objektiv Celng;

2. Prosim, létejte v co nejlepSim svételném prostredi;

3. Proved'te rozpoznavani gest ve vzdalenosti priblizné 2 m od objektivu

V nasleduijicich pripadech bude mit za nasledek nizkou miru rozpoznani objektivu:
1. Slabé svétlo nebo podsviceni
2. Signal Wifi je slaby nebo je ruseny.

2. Uvod do rozhrani MV

Na Uvodni strance kliknéte do levého horniho rohu obrazovky na MV
Po stisknuti tlacitka vstoupite do rozhrani MV. V rezimu MV miZete natacet hudebni
videa.

Filtr Foto album Ovladaci packy

Otocit obrazovku

-

Fotografovani @

Nahravani DIES

Délka zaznamenaného videa Ukazatel pribéhu nahravani Délka hudby

Otocit obrazovku

Klepnutim na toto tlacitko povolite funkci Otocit obrazovku. V chvili posunutim prstu
po obrazovce otocite obraz, pokud poklepete kamkoli na obrazovku, mlzete obraz
okamzité priblizit (tato funkce plati také pfi nahravani videa)
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Bézné odstranovani problémt

PROBLEM RESENI
1.| Kontrolka i po zapnuti dronu | Dron je ve stavu detekce gyroskopu, polozte
nadale rychle blika. prosim dron na rovny povrch.
2.| Po vzletu se letadlo nemiize | Umistéte dron na rovny povrch a provedte
vznaset a naklani se na novou kalibraci gyroskopu.

jednu stranu

3. | Dron se nekontrolovatelné Deformovany list vrtule, je treba jej vymenit.

trese.

4.| Dron nelze odemknout a Napéti baterie dronu je prilis nizké, prosim piné
kontrolka rychle blika. nabijte baterii.

5. | Nestabilni let silném vétru. Pockejte, az poryvy vétru klesnou.

6.| Nem{zu se vznaset a Kalibrace neni Uspésna, znovu opakuijte

nekontrolovatelné se pretaci. | kalibraci.

Prislusenstvi
K dispozici je nasledujici prislusenstvi. Pro vase pohodli je kazda soucast uvedena v
seznamu a Ize ji zakoupit u mistniho prodejce.

—

G ‘
| |
A r-.l A
-’ 2
Horni kryt Spodni viko Vrtule
4

\ =

L4

Motor Deska s ploSnymi spoji Baterie

USB kabel Dalkovy ovladac

18
rcskladem.cz



