Uzivatelska prirucka

RC dron hexakoptéra Q282 2.0 CAM

Obsah baleni:

- Dron Q282

- Vysilac digitalni 2.4 Ghz

- LCD monitor

- WiFi kamera 5,8 Ghz

- Li-pol akumulator 3.7V 500 mAh

- Nabijecka USB 5V

- Nahradni vrtulky (2x prava, 2x leva)
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Bezpecnostni upozornéni

il ]
; . Mini rc-model kvadrokoptéry neni hracka. Pouzivejte model mimo
aoA=m A skupiny lidi, nebo mimo blizkosti pfedmétdl, které by mohli byt
e poskozeny v dlsledku nedostatku kontroly nad rc-modelem. Model je
AL e vhodny na pouzivani jak uvnitf budov, tak také venku. Vzdy dodrzujte
ke i e dostate¢ny odstup rc-modelu od lidi, nebo zvitat.
L P
St Vyvaruijte se pO}ﬁi’tl' modelu v mokrénj, nebov\{Ihl§ém pr,ostFevdl', prptoie
gy’ f-_};" se rc-model sklada z mnoha elektrickych soucasti, které mizou byt
oy v disledku vlhkosti poskozeny. Nevhodné prostiedi k provozu modelu
e mdze zplsobit nehodu, nebo nespravné fungovani modelu.

Z ddvodu bezpecnosti a prevence vzniku pozaru se vyvarujte
nespravnému pouziti baterii, jako je nedodrzovani spravné polarity,
7 W, —#&my  nebo zkratovani baterii. Nabijeni baterie provadéjte vzdy pod
< kontrolou a mimo dosah déti. Pfi nabijeni baterii se ujistéte, ze mate

I . e
Ll ® nabijeci Ni-CD, nebo Ni-MH baterie.

(@)

—
& Vzdy dbejte na spravnou polaritu baterii a pouzivani baterii stejného typu

|~ vlastnosti, které uvadi vyrobce. V pfipadé, Ze rc-model delSi dobu nepouzivate,

15_ vyjméte baterie z dalkového ovladace, aby nedoslo k jeho poskozeni.
o \ Rc-model je vyroben z mnoha plastovych dild, které jsou nachylné k poskozeni
FIRE " v dUsledku vysoké, nebo nizké teploty. Vzdy model skladujte na suchém misté

A za pokojové teploty.
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Blade B
REB

Blade A
AHA

Ni-Cd baterie predstavuji v dlisledku svého sloZeni vysoké ohroZeni Zivotniho
prostredi. Vyrobce a prodejce nejsou odpovédni za Skody vzniklé nespravnym
pouZitim baterii. Nikdy nepouZivejte jinou nabijecku, neZ tu, ktera je predepsana
vyrobcem rc-modelu. Neposkozujte baterie narazem, nespravnou polaritou,
vhozenim do ohné, nebo vystavovanim baterii vysoké teploté. Udrzjete baterie mimo
kovové predméty a ¢asti, aby nedoslo ke zkratu, vybuchu, nebo vzniku pozaru.
OkamZité ukoncete nabijeni baterie v pripad€, Ze ma vysokou teplotu, protoze by
mohlo dojit k explozi, nebo deformaci baterie. Nevyhazujte baterie do bézného
odpadu, ale pouze do sbérnych nadob, které jsou k likvidaci baterii tohoto typu

urceny.

Pouziti rc-modelu je vhodné od 15 let. Pfi prvnim pouziti doporucujeme dohled
zkusené osoby, ktera ma s ovladanim rc-modeld zkusenosti.

) Blade B
=19 _— KMB

Receiver board

\\ = /| ZIis

Blade A

S /2 N RHA
Main frame

ER=] Blade B

' MHB
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Canopy - vrchni kryt téla rc-
modelu

Blade A — vrtule A
Motor- motor

Blade B — vrtule B
Main frame- hlavni ram

Receiver board- deska pfijimace



Dalkové ovladani a jeho funkce

Power On / Of

Film Rollover
Throttle Trim Forward /
Backward Trim
throttle Sideward Flight

Direction Trim Sideward Flight Trim

40% X-axle Accuracy 100%

60% X-axle Accuracy Back Button / Light

Shoot(Long press
for 2s to enter the
headless mode)

80%

LCD Display

Film- videozaznam

Throttle- leva paka ovladani stoupani a klesani

Throttle trim - citlivé nastaveni soupani a klesani

Direction trim — citlivé nastaveni smérového pohybu

Accuracy 40 % Tlacitko rychlost 40 %

Accuracy 60 % Tlacitko rychlost 60 %

Accuracy 80 % Tlacitko rychlost 80 %

LCD display — displej

Power ON, Off — tlacitko pro zapnuti a vypnuti dalkového oviadani
Rollover - otocka

Forward and backward trim —citlivé ovladani pohybu vpred a vzad
Sideward flight — klonéni vlevo a vpravo

Sideward flight trimm — citlivé nastaveni klonéni vlevo a vpravo

100 % - Tlacitko rychlost 100 %
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Back button / Light - tlacitko pro navrat domd / kontrolni svétla

Shoot / Headless mode press 2 seconds — fotografovani a tlacitko pro navrat domd, pro aktivaci
funkce jej podrzte po dobu 2 sekund

Stick modes indicator ransmitter battery level
RIZIE SRR <l 7 o} — i PR A
e 5 Stick modes indicator
T-MODE1 . - MODE2- BT
™ L]
| " 2]
Speed trim tips | | ju]
AR —— = a.m |HH @
= . %l
Diversion trim tips L . l L
ERSHERERT —— | ENEEEEE EEEmEEN Grab trim tips
| HOUASLLILAM LAY CdabubdmMaddiie Y 005!

ARSI R £, G CEST

Stick modes indicator — ukazatel zvoleného Mddu 1 / Mode 1

Speed trim tips- ukazatel pohybu rc-modelu

Diversion trim tips- ukazatel pohybu rc-modelu
Transmitter battery level- stav baterie dalkového ovladace
Stick modes indicator- ukazatel zvoleného Mdédu 2 / Mode 2

Crab trim tips- ukazatel pohybu klonéni a otaceni

4 ”|

lozeni baterii do dalkového ovladani

Vlozte baterii posunutim krytu smérem dol&. Poté vlozte 6 x AA baterie, smér vlozeni baterii je uveden
pod krytem.

S
Do not disassemble
R FERR

;uah — ‘ g;:;ry lid
Pleasc use 6 AA sized batteries, installed
basad on polarity indicated case. Do not | [E]
mix batteries of different chemistry/spec

da the Lefery td ko opan MEHMSE 830 (AL FEENRRARLR

by following the armow. (PEMAD RGNS

LEA S0 L bt Sk

Oteviete kryt baterii ve sméru Sipky, jak je uvedeno na obrazku.
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Nabijeni baterie

Nabijeni baterie rc-modelu provedete pripojenim
baterie k nabijeni, pomoci prilozeného USB
kabelu. PFi nabijeni modelu pfipojte baterii na
redukci nabijeciho USB kabelu, tak jak je
znazornéno na obrazku.

Pripojte rc-model k baterii, jak je znazornéno na
obrazku. Kontrolni svétlo zacne blikat a po
zapojeni baterie poloZte model na urené misto
do horizontalni polohy, aby mohlo dojit

s> k nastaveni polohy modelu automaticky pomoci

Ui Polymer Batiery  Yroskopu.
BH S

3.7V 500mAN

N AN Zapnéte dalkové ovladani a po jeho zapnuti se
=\ D) N\ ozve krétké pipnuti. Po zapnuti sviti po dobu
220 L 7l nékolika sekund navigacni svétlo na télo rc-

=] modelu.

Vymazani Udajl o poloze rc-modelu provedete
vypnutim dalkového ovladani a naslednym
odpojenim baterie.

LI Polymer Battery
oNE

3 TV 500mAH
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for a long duration please

V pripadé, ze model delsi dobu nepouzivate, vyjméte

baterie z dalkového ovladani.Ponechani baterii

v dalkovém ovladaci mize zplsobit jejich poskozeni a

nasledné poskozeni dalkového ovladace.

AW _—
,‘4 If transmittor is not to be used
]

remove the battery for storage.

tEEAFEFREMTETAR sl
15 EMER

&
&y

V pfipadg, ze nemate zadnou, nebo dostatenou znalost ovladani rc-modeld,

~_ | dikladné si nékolikkrat pfectete navod k pouZiti, abyste se seznamili s jednotlivymi

funkcemi rc-modelu. Polozte model do vodorovné polohy tak, aby zadni ¢ast modelu
smérovala k Vam. Opatrné vyzkousejte jednotlivé funkce ovladace a pohybujte
—  pakami ovladace a postupné vyzkousejte jeho stoupani, klesani, pohyb doleva,

doprava a klonéni doleva a doprava a také smérovou rotaci. Opakujte jednotlivé funkce do té doby,

nez jste si jisti ovladanim modelu.

Mode- rezim

Aileron — kridélka

Rudder — leva paka

Move left — pohyb doleva
Move right — pohyb doprava

Fly forward — pohyb vpred

Fly backward — pohyb vpred
Throttle — regulace plynu

Elevator - vyskovka

Ascend, Descend — soupani a klesani
Turn left- otocka vievo

Turn right- otocka vpravo
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. et Move right } Descont
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Fly backward Tum right
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Pred zacatkem letu

- zkontrolujte dostatecné utazeni Sroubd

- zkontrolujte stav nabiti rc-modelu a dalkového ovladani

- dodrzujte vzdalenost dva metry od modelu

Ovladani plynu, stoupani a klesani provedete pohybem levé
[Mode | ﬁ @ ovladaci paky smérem vpred, rc-model stoupd, nebo
i e SMErem k sobé, rc-model klesa. Poté co rc-model vzlétne
[ “»~7 1  kousek od zem&, s modelem pfistante a tuto Cinnost
5 ~ nékolikkrat opakujte do doby, nez je vzlétnuti a pristani
' modelu plynulé.
- b Pomoci pravé paky ovladate smérovy pohyb rc-modelu.
T T )" 4 Pohybem smérové paky si vyzkousSejte pohyb rc-modelu
- :;_ﬂ; Tl ¢ smérem vpred, vzad, doleva a doprava. Opakujte pohyb
e, "*"':'* e o smérovou pakou do doby, neZ je smérové ovladani plynulé.
7 Pl S

Ovladani smérové paky

K , Uchopte smérovou paku a otacejte predni ¢asti modelu
- :_ M-~ smérem doleva a doprava. Poté co mate zakladni znalost
# “"."'-ZEE} x:br —%~ %. smérového ovlddani modelu, nakreslete na zem kruh a
= L i ; ol 7 . v y 47 7
.‘:i ’ a; [ i’ !} trénujte presnost ovladani modelu pohybem v kruhu. Po
= : 5 zlepSeni schopnosti ovladani modelu, mdZete kruh postupné
zmensovat.
& ‘\":f- T -H._LH
P == g -
= e B "‘\ 1 b_‘\/_ ) My
Jiamow the circlo 4 | i F 1 ¢
Py -";, l[ > | |I
e e J
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Citlivé ovladani modelu

Pomalym pohybem zatahnéte levou plynovou pakou
O |~ T smérem dopredu, az se rc-model vznese od zemé.
Forward = Backwsrd  PoUZitim tlacitka trim, mUzZete citlivé regulovat pohyb rc-
it 1% modelu. Kdy? se rc-model nachdzi nad zemi, trénuijte
klopeni vpred a vzad. Po zvladnuti klopeni modelu
prejdéte k tréningu klonéni rc-modelu smérem doleva,
nebo doprava.

p - ¥
-
e (—— ? /e~ —
- = - ! == ' » S < =
) o . - ~— p—
——=I \ _ ¥ — — —— e
ny 4 e ¢ e - ) . 4
Fy—<" 1 e
—-— - - 1 -
L = '
= o g g -
. — Y =

Po zvladnuti zakladnich funkci letu, jako je stoupani, klesani, pohyb vpred, vzad, doleva a doprava a
klonéni a klopeni je mozné prejit k slozit&jsim akrobatickym prvkim jako je otaceni kolem vlastni osy.
Otocku provedete pohybem pravé paky do horniho pravého rohu na dalkovém ovladani. Pfi pohybu
smérové paky reaguje dalkové ovladani pipanim a nasledné pohnéte smérovou pakou do kterékoliv
polohy na provedeni 3D otocky.
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Headless - navrat domu

Pred pouzitim funkce Headless / navrat dom{ / je nutné nastavit polohu rc-modelu. Funkci nastavite
orientaci rc-modelu tak, aby sméfoval predni ¢asti ke dalkovému ovladani. Zmacknéte tlacitko pro
nastaveni funkce Headless a pohnéte smérovou pakou. Nasledné uslysite kratké pipnuti, které
oznacuje nastaveni polohy rc-modelu pro funkci Navrat domd / Headless /. Kontrolni svétla rc-modelu
zaCnou blikat. Ted' je funkce Navrat dom{ nastavena a smérovou pravou paku mizete vratit do
plvodni polohy. Funkce Headless mze byt ovlivnéna magnetickym polem, ve kterém by se rc-model
mohl nachazet. V pripad€, ze funkce Navrat domd neni spravné nastaven, opakujte nastaveni.

Funkce Headless funguje automaticky a to podrzenim tlacitka Headless na dalkovém ovladaci po dobu
2 sekund. Aktivaci funkce Navrat dom( signalizuje model blikanim kontrolnich svétel v zadni ¢asti
modelu.

Odstranovani zavad

Po zapnuti rc-modelu vypinacem, kontrolni svétla blikaji, ale dalkové ovladani nereaguje

- dalkové ovladani rc-modelu neni s modelem spravné sparovano, vypnéte dalkové ovladani a rc-
model a zkontrolujte stav baterie

Rc-model nereaguje a také nesviti kontrolni svétla

- zkontrolujte, jestli je vypinac rc-modelu v poloze ON, tedy zapnuto a také zkontrolujte stav baterie
modelu. Dobijte baterii modelu a v pfipadé, Ze je vypinaC v nespravné poloze, model spravné zapnéte.

Pohybujete levou pakou pro stoupani a klesani modelu, ale rc-model nestoupa a vrtule rc-
modelu se toci

Zkontrolujte stav baterie rc-modelu, v pfipadé€, Ze je baterie nedostatecné nabita, baterii dobijte.
Rc-model neklesa smérem k zemi a vrtule modelu se rychle otaceji

Tlacitko pro citlivé ovladani plynu bylo nahodné v priibéhu ovladani rc-modelu nahodné zapnuto.
Zkontrolujte, jestli je tlacitko pro trim plynu ve spravné poloze.

Po zapnuti dalkového ovladani, kontrolka dalkového ovladani neblika a model nereaguje
na ovladani

Vypinac dalkového ovladani neni ve spravné poloze, baterie je slaba, nebo vybita. Dejte vypinac do
spravné polohy a dobijte baterie, nebo vyménte baterie.

Vrtule rc-modelu vibruji a model pri letu vydava hluk

Vrtule rc-modelu jsou poskozené, nebo zdeformované. Vyménte listy vrtule.
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Vrtule na zadni strané modelu nespravné reaguji na ovladani

Zadni vrtule jsou poskozeny, nebo je poskozen motor umistény na ocase rc-modelu. Vyménte vrtule,
nebo zadni motor.

Rc-model se stale nakladni smérem dopredu i kdyz bylo klonéni modelu dalkovym
ovladac¢em upraveno

Tahla serva nereaguji, nebo jsou pfilis kratké, nebo dlouhé. Uvedte serva rc-modelu pomoci paky
ovladace do neutralni polohy.

Rc-model po padu nevzlétne

Motory, Uchyt rotoru, nebo vrtule jsou zdeformované. Vyménte nékterou z poskozeni ¢asti rc-modelu.

Popis casti modelu
Q28 2 1 A lopatka vrtule

2 B lopatka vrtule

3 drzék vrtule

4 A lopatka vrtule

5 Motor pro pohyb vpred

6 Motor pro pohyb vzad

7 Spodni ¢ast pouzdra motoru

8 Motor pro pohyb vpred

9 B lopatka vrtule
10 A lopatka vrtule

11 B lopatka vrtule

12 Deska pfijimace

13 Baterie
14 Motor pro pohyb vzad
15 Motor pro pohyb vpied
16 Motor pro pohyb vzad

17 Sroub
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FPV standartni vybaveni

e 2

L-pe chacom

tal AT

Nabijecka

‘-‘. .

Mander USS
S8de AXI BadeBX 1 PRIDNG Cadie R e Viemory card 4G »
MMAIS MMBIL3 BRI e 218 RS
Listy vrtule USB nabijeci kabel ~ Ctecka Pamétova karta

Popis a parametry modelu:

- Rozmér 135x135 mm

- Vaha 34g

- Kamera 720p

- LCD monitor

- 6 0sy gyroskop

- 4CH vysila¢ 2.4 Ghz

- Rezim kompas/navrat

- 6 motord pro vétsi vykon a stabilitu
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